PRACTICA 1* FFR : ENCODER OPTICO
MATERIAL:
¢ 1 Caja con motor y encoder acoplados.
® | fuentes de tensidén con dos salidas.

¢ 1 Osciloscopio.

OBJETIVOS:

e Medicidn de la velocidad de giro de un motor mediante un encoder optico.

INTRODUCCION TEORICA

Un encoder es un dispositivo que se compone bdsicamente de un diodo emisor,
un fotorreceptor y un disco que se encuentra entre los dos y que gira al estar unido a
un eje. En el disco se practican orificios que permiten pasar la sefial luminosa, de
modo que cuando el disco gira, el receptor recibe impulsos luminosos y asi, a
partir de la frecuencia de éstos, se puede deducir la velocidad de giro del disco y por
tanto del eje.

REALIZACION PRACTICA

Medicion de la velocidad de giro mediante el osciloscopio

Para comprobar el funcionamiento del encoder tenemos un dispositivo en el que
estan instalados el encoder y el motor cuyo esquema podemos ver en el gréfico:
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Donde los simbolos tienen el
siguiente significado:

+Ve:Polo positivo de la alimentacion del encoder ( 12 Voltios)
-Ve :Polo negativo de la alimentacion del encoder (0 V')
+Vm: Polo positivo de la alimentacién del motor ( hasta 6 6 12 Voltios, segin
montaje )
-Vm:Polo negativo de la alimentacién del motor ( 0 V)
A,B,O (M): Senales de salida del encoder.

El encoder de la préctica tiene 360 orificios en el disco, lo cual quiere decir que
envia 360 impulsos por vuelta en la salida A. La salida B es equivalente a la A, pero
con un desfase de 90° en cada pulso, y la salida O envia un impulso por vuelta.

Para poder observar la sefial del encoder realizaremos el siguiente montaje:
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Una vez visualizada la sefial en el osciloscopio podemos medir el periodo de la
misma y podemos por tanto calcular las revoluciones por segundo del encoder.
Comparando el radio del eje del encoder y el radio del eje del motor podremos
calcular la velocidad de giro de éste ultimo (también en revoluciones por segundo).

Realizaremos estos cdlculos para una alimentaciéon del motor de 3, 4, Sy 6
voltios, rellenando la hoja de resultados.

NOTA: Para aquellos montajes en los que el motor precise de una tension
de alimentaciéon maxima de 12 Voltios, la tension del motor se ajustara para
valores de 6, 8, 10 y 12 voltios.



HOJA DE RESULTADOS

NOMBRES:

Velocidad medida mediante la sefial A en el osciloscopio :

Vmotor

Ta (ms)

Vel encod (rps)

Vi(366YV)

V,(468V)

V3(5610V)

V4(6612V)




