LECCION 5: CINEMATICA DEL
PUNTO

5.1.- Punto material.

5.2.- Vector de posicion. Trayectoria.
5.3.- Vector velocidad.

5.4.- Vector aceleracion.

5.5.- Algunos tipos de movimientos.



5.2.-VECTOR DE POSICION

tZ
P(x,y,z)

Y

=
=

=X +y3+zk




5.2.-VECTOR DE POSICION.

TRAYECTORIA.
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5.3.-VECTOR VELOCIDAD

_ dr(t) _ dx(t) A dy(t) j+ dz(t)
dt dt dt dt

k

v(t)

—

T v
>

=) 4
=3
|
<1 | <




5.4.-VECTOR ACELERACION
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5.5.-AL6GUNOS TIPOS DE MOVIMIENTOS

MOVIMIENTO RECTILINEO MOVIMIENTO PLANO
p=co=ay=0 B=TAN cte
o = —
q v

MOVIMIENTO UNIFORME  MOVTO. UNIFORMEMENTE
VARIADO
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5.5.-AL6GUNOS TIPOS DE MOVIMIENTOS

MOVIMIENTO CIRCULAR
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5.5.-AL6GUNOS TIPOS DE MOVIMIENTOS

MOVIMIENTO CIRCULAR UNIFORME
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