
LECCION 5: CINEMATICA DEL 

PUNTO

• 5.1.- Punto material.

• 5.2.- Vector de posición. Trayectoria.

• 5.3.- Vector velocidad.

• 5.4.- Vector aceleración.

• 5.5.- Algunos tipos de movimientos.



5.2.-VECTOR DE POSICION

P(x,y,z)
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5.2.-VECTOR DE POSICION. 

TRAYECTORIA.

P(x(t),y(t),z(t))
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5.3.-VECTOR VELOCIDAD
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5.4.-VECTOR ACELERACION
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5.5.-ALGUNOS TIPOS DE MOVIMIENTOS
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5.5.-ALGUNOS TIPOS DE MOVIMIENTOS

MOVIMIENTO CIRCULAR
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5.5.-ALGUNOS TIPOS DE MOVIMIENTOS

MOVIMIENTO CIRCULAR UNIFORME

ω α==== ⇒⇒⇒⇒ ====cte 0

T ====
2π

ω
f

T
==== ==== ====ν

ω

π2

1

MOVIMIENTO CIRCULAR UNIFORMEMENTE VARIADO

α ==== cte

aT ==== 0 a
v

N ==== ====
2

2

ρ
ω ρ


